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ABSTRACT: 

A hotel building is erected on a floating platform (110) in coastal waters. 
The floating platform (110) is connected to a turning block (20) by anchoring 
cables (18). The turning block is rotatably mounted about a vertical axis (26) 
on an anchoring block, which is set in a foundation in the seabed. Supply 
lines and disposal lines (28) lead from the mainland to the anchoring block 
(22) and via rotary connections between anchorage block and turning block (20) 
to the floating platform (110). If appropriate, a bridge (36) may lead from 
the mainland to the floating platform. To allow for the rotational movement of 
the floating platform, this bridge rests on a running track (40) at the 
platfomi, which follows the edge of the platform and runs around the axis of 
rotation. <IMAGE 
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® Ftetlandverankerter, gebSudetragender SchwtmrhiiSrper. 


® Auf einem SchwimmkSrper (110) im 
kOstennahen Wasserberelch ist ein HotelgebSude er- 
rfchtet Der Schwimmkdrper (110) ist durch Veranke- 
mngsseito (18) mft einem Drehblock (20) verbunden. 
Der Drehblock Ist drehbar um eine vertikale Achse 
(28) an einem Verankerungsblock (22) gelagert der 
am Seegrund fundamentiert ist Versorgungsleitun- 
gen und Entsorgungsieitungen (28) fOhren vom Fest- 
land zu dem Verankemngsbkx* (22) und Ober Dreh- 
verbindungen zwischen Verankerungsblock und 
Drehbkxrk (20) zu dem Schwimmkorper (110). Goge- 
benenfells kann eine BrOcke (38) vom Festland zu 
IJdem Sciiwimmkorper fOhreh. Diese BrOcke liegt zur 
^BerOcksiclitigung der Drehbewegung des 
OSchwImmkdrpers auf einer schwimmk5rperseitigen 
OLaufbahn (40) auf, die dem Rand des 
'''SchwimmkSrpers fblgt und um die Drehachse iier- 
(v>umiauft 

in 

C4 


Fig. 2 
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FestlaiKfverankerter, gebaudetragender Schwlmmkdrper 


Die Erftndung betrifft einen fesUandverank rten, 
gebSudetragenden SchwimmkSrper mit Leitungen 
(Versorgungs und/oder Entsorgungsleitungen) zum 
Festland. 

Es ist bekannt Schiffe in Hafenanlagen zu ver- 
anlcem und Qt)er Versorgungsi^tungen und Entsor- 
gungsleitungen an festlandseitige Versorgungs-und 
Entsorgungsnetze anzuschiieBen. Es ist auch be- 
kannt auf solchen festlandverankerten Schtffen Re- 
staurants, VergnOgungsstatten, Hotels und derglei- 
chen zu betreiben. 

Bisher hat man in der Regel altere. fQr den 
Transportdienst nicht mehr taugliche Schiffe fOr 
solche Zwecke eingesetzL Die Verankemng er- 
folgte in der Regel durch eine Vertauung am Fest- 
land oberhaib der Wasseroberfiiche. Die 
Versorgungs-und Entsorgungsleitungen wurden als 
Schiiuche ausgefOhrt die Qber dem Wassersple- 
gel Oder kurz darunter vom festlandseitigen 
Versorgungs-tizw. Ehtsorgungsnetz zu seitilch am 
jeweiUgen Schiff angebrachten ArischlOssen 
fQhrten. 

Aus der DE AS 26 29 787 ist ein festlandveran- 
kerter, gebSudetragender Schwimmk5rper bekannt, 
zu dessen Verankerung ein Verankerungsseil vor- 
gesehen ist. welches annShemd vom Zentrum des 
Schwimmk5rperboden$ senkrecht zum Seeboden 
nach unten verlSuft Dabei ist ein Drehantrieb vor- 
gesehen, um cfem Schwimmkorper eine Drehbewe- 
gung um die Achse des Verankerungsseiles zu 
ertellen. Das Problem der Verlegung von 
Versorgungs-und Entsorgungsl^tungen ist In dieser 
Druckschrift nicht behandelt Aufierdem 
gewShrleistet die Art der Verankerung Qber ein 
zentrales Verankerungsseil keine hinrelchende Auf- 
nahme der t)etr§chtiichen horizontalen KrSfte durch 
Wind und W^len. 

DemgegenQber wird erfindungsgemaB vorge- 
schlagen, daB ^n schwlmmk5rperseitiger. zehtraler 
Drehblock annShemd Im , Zentrum des 
Schwimmkorpergrundrisses vorgesehen ist, wel- 
cher Drehblock an einem auf dem Seeboden ver* 
ank^rten Verankerungsbk>ck um eine vertikale Dre- 
hachse drehbar gelagert istt da6 festlandseitige 
Leitungsabschnttte vom Festland zu dem Veranke- 
rungsblock fOhren. daB zwischen dem Drehblock' 
und dem Verankerungsblock Drehverbindungen 
zwischen schwimmk6rperseltigen und festlandserti- 
gen Leitungsabschnitten vorgesehen sind, und daB 
fQr den Schwimmkdrper in Drehantrieb vorgese- 
hen ist 

Mit der erfindungsgemSBen Losung wird es 
mSgllch, in KQstennShe in Gebieten. in denen Bau^ 
grundstQck mit nahem Zugang zum Strand knapp 
und teuer sind. Bauten insbesondere fQr Hotel-und 


Sanatoriumszweck zu errichten. die vollstMndig 
vom Wasser unngeben sind, und diese Bauten bei 
Bedarf oder st3ndlg in Rotation um eine vertikale 
Achse zu versetzen. so daB von sMmtDchen 

5 AuBenfenstem des Qebaudes aus nachelnander 
Seeblick. Landbfick und KQstenblick moglich ist 
und alle Fenster nacheinander der Sonneneinstrah- 
lung zugSnglich warden. Gleichwohl ist es mSglich, 
das Qebiude und die Hilfseinrichtungen des 

10 SchwImmkSrpers vom Festland aus zu versorgen 
und zu entsorgen. insbesondere mit Frischwasser, 
Abwasser, elektrischem Strom. flQssigem und 
gasfdnfnigem Heizmaterial usw. Waiter ist durch 
die erfindungsgemaBe Losung das Problem der 

76 Verfrachtung des Schwrmmkorpers unter Bnwir^ 
kung honzontaler Krafte geldst 

Der Drehantrieb kann zwischen dem Veranke- 
rungsblock und dem Drehblock angeordnet sein» In 
diesem Falle ist es notwendig, den Drehbk)ck rela- 

20 tiv torsionsfest mit dem Schwimmkorper zu verbin- 
den. was beispielsweise durchi entsprechend ge- 
kreuzte Verankerungsseite oder Verankerungs- 
gestlnge zwischen dem Drehbbck und dem 
Schwimmkorper erfolgen kann. Der Drehantrieb 

25 kann in diesem Fall etwa im Prinzip so ausget^ldet 
werden yne der Drehantrieb zwischen dem Oberteil 
und dem Unterteil eines Krandrehgestells. 

Nach einer anderen AusfQhrungsfbnm ist vorge- 
sehen, daB der Drehantrieb von einer Wasservor- 

30 triebseinhert. insbesondere einer mit Ihrer Wirkrich- 
tung tangential in Bezug auf die Drehachse des 
Schwimmk5rpers am Schwimmk6rper angeordne- 
ten Schiffsschraut)e oder RQckstoBdQse gebildet 
ist In diesem Fall genugt eine relativ kleine Was- 

35 senrartriebseinheit. da die Drehzahl des 
SchwimmkSrpers In der Regel sehr goring sein 
wird, etwa eins bis zehn Umdrehungen pro Tag. 
Man kann deshalb Wasservortriebseinheiten ver- 
wenden, wie sie zum Antrieb von lelchten Schiffe 

40 Verwendung finden. Bevorzugt wird man cfie Was- 
servortriebseinheit in grSBmoglichem Abstar)d von 
der Drehachse des Schwimmkdrpers anordnen, so 
daB sie mit einem mSglichst grofien Het>elarm an 
dem SchwimmkSrper ein Drehmoment aufbringt 

45 Den Personen-iind GQtervericehr zwischen dem 
Schwimmkorper bzw. dem ' darauf errichteten 
QebSude und dem Festland kann man entweder 
Qber Zubringerbote und Hubschrauber besorgen 
Oder vonajgsweise Qber eine LandebrQcke, wek:he 

50 festlandseitig ortsfest gelagert ist und - 
schwimmkdrperseitig auf einer dem AuBenumfang 
des Schwimmkorpergrundrisses nahen Laufbahn 
um die Drehachse aufliegt Ist die Laufbahn lings 
einem Kreisbogen um die Drehachse des 
Schwimmkdrpers veriegbar und ist nicht mit allzu 
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grofien NiveauSnderungen durch Ebbe und Flut zu 
rechnen, so genOgt eine LandebrQcke von konsta- 
nter Liinge. Andemfalls. d.h. bei unrunder Laufbahn 
um die Drehachse des Schwimmkdrpers und bei 
erheblichen Niveauunterschieden durch Ebbe und 
Rut wird man die LandebrQcke teleskopierbar 
ausfQhren. 

Der Drehantrieb kann frei steuerbar sein Oder 
auch durch ein Zeltprogrammwerfc programmierfoar 
sein. 

Durch das Drehen des QebSudes wiid es 
mSglich, afle Raume innerhalb des QebMudes im 
wesentllchen gleichwertig tm Hinbiick auf die dem 
Bewohner der einzelnen Zimmer dargebotene Aus- 
sicht und den Sonneneinfai) auszufUhren, un- 
abhSngig davon, an welcher GebSudeseHe • in 
einem gebSudefesten Koordinatensystem betrach* 
tet - die Fenster des jeweiligen Zimmers liegen. 
Dies fOhrt nicht nur zu einer hohen Wlrt- 
schaflilchkeit eines etwa als Hotel Oder Santoriums 
betriebenen Gebaudes, sondem auch dazu. daB 
mit sdmtlichen Zimmem ein anndhemd gleich zah- 
lungskrdftiger Kundenkreis angesprochen warden 
kann. Dies fOhrt zu einem sozlologisch weitgehend 
einheititchen Aufbau der Bewohnerschaft eines sol- 
chen GebSudes. was fOr den Betrieb eines Hotels 
Oder eines Sanatoriums erwQnscht ist 

Das Gebfiude wird man bevorzugt so ausbil- 
den, daB eIne mSglichst groBe Zahl von Rfiumen 
mit AuBenfenstem entsteht. aJso beispielsweise mit 
stemfSnnigem, insbesondere Y-f5rmigem QrundrIB 
Oder mit rundem oder polygonalem GrundriB. ins-, 
besondere mit Innenhof, wobei dann im Berelch 
des innehofs diejenigen BetriebsrSume unterge- 
bracht werden konnen, von denen aus weder eIne 
besondere Ausstcht noch ein Sonneneinfall erwar* 
tat wird. 

Der Verankerungsblock kann entweder test in 
den Seeboden eing^>aut sein oder seinerselts wie- 
der Qber zusStziiche Verankerungsmlttel mit Veran- 
kerungsstellen am Seeboden vert>unden sein. Die 
Versorgungs-und EntsorgungsJeitungen kfinnen 
vom Drehblock aus frei oder enttang den 
Schwimmkdrper mit dem Drehblock verbindenden 
Verankerungsmitteln gefOhrt sein. Die festlandseitl- 
gen Lertungsabschnitte konnen am Seeboden ver- 
legt sein oder frei durch das Wasser verlaufen. 

Nach einer bevorzugten AusfOhningsfonn ist 
der Verankenjngsbk)ck als VerankemngssSule aus- 
gebildet und der Drehblock so ausgebildet daB er 
die Verankerungssaule umschlieBt Die Veranke- 
rungssdule kann beispielsweise als Betonhohlsdule 
ausgebildet sein, welche Im Seeboden fundame- 
ntiert ist Bei iner solchen AusfOhrungsform ist die 
Aufhahme der horizontal n Krafteinwirkungen si- 
chergestellt 


Der Drehblock kann dabei auf der V ranke- 
rungssdule hdhenverstatlbar gefOhrt s^n. Dies 
fOhrt dazu. daB zwischen den festJandseitigen 
Leitungsabschnitten und den- 
5 schwimmkSrpersettigen Leitungsabschnitten 
Teleskop-Drehverbindungen erforderfich werden. 
Durch die H5henverstellbarkert des Drehblocks 
iSngs der Ver ankerungssaule wird den periodi- 
schen Schwankungen der Wasserlinle durch Ebbe 
10 und Rut sowie durch Wellenbewegungen Rech- 
nung getragen. 

Um eine mSgiichst stabile Verblndung des 
Drehblocks mit dem Schwimmkdrper zu 
gewShrleisten, fOhrt man den Drehbh)ck bevorzugt 
15 als HohlsSule Innerhalb des Schwimmkorpers aus. 
Um dem Bewohner des Gebgudes auf dem 
Schwimmkdrper den Bndruck zu vermlttain, Pas- 
sagier eines Schlffes zu sein. wird vorgeschlagen. 
daB der Drehblock auf der Verankerungssaule tau- 
20 meind gelagert Ist Bne soiche taumelnde Lage- 
rung kann etwa dadurch gewonnen werden, daB 
der Drehbk)ck auf der Verankemngssiule mittels 
mindeslens zweler KrSnze von elastischen 
Lagerkdrpem gelagert ist Diese Lagerkdrper 
25 kdnnen entweder als elastische Kugein oder Rollen 
etwa in Form von Luftreifan ausgebikiet sein. Die 
BastizitStsverhSltnisse der taumetnden Lagerung 
werden dabei so gewahit daB die Taumeffrequenz 
des Schwimmkdrpers, die sich aus der Bgenfre- 
30 quenz und der Anregungsfrequenz durch die Wei- 
lenbewegung ergibt, das GefOhl des Aufenthaltes 
auf einem Schrff vermlttsit Wenn auch bei ruhiger 
See das GefOhl einer Schrffsbewegung vermittelt 
werden soil, so kann der Schwimmkdrper durch 
3B entsprechende Schwingungsantriebe zu einer Tau- 
meibewegung angeregt werden. 

FDr den Fall einer in urierwQnschtem AusmaB 
unruhigen See und fOr den Fall einer Ge^hrdung 
• der Schwimmffihigkelt des SchwInfMDkdrpers, etwa 
40 durch terrodtstischen Bnpriff. ist vorgesehen, daB 
in kreisfdrmiger Anordnung um die Drehachse auf 
dem Seeboden eine Auflagerung fOr den 
Schwimmkdrper enichtet wird, wetehe den 
Schwimmkdrper bei Absenkung noch in be- 
45 triebsmhiger Stellung trggt Betriebsfihig soli dabei 
bedeuten, daB ein auf dem Schwimmkdrper errlch- 
tetes GebMude oder Hotel nach wie vor uneinge- 
schrBnkt bewohnbar ist In diesem Falle Ist dann 
ledlgllch die DrehffihIgkeit des Schwimmkdrpers 
50 fQr diesen Zeitraum untertnjnden. Die seebodensel-' 
tige Auflagerung und die Auflagerberetehe im, 
Schwimmkdrper kdnnen dabei so krSftig ausgebil-' 
det sein, daB sie das gesamte Bgengewicht des 
Schwimmkdrpers* und des darauf erdchteten 
55 GebSudes einschiieBilch Nutzlast aufnehmen 
kdnnen, wenn durch voUst§ndlge Rutung des 
Schwimmkdrpers dessen Auftrleb im wesentlichen 
unwtrksam wird. 
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Um etwa bei Aufkommen unruhiger See Oder 
groflen Sturms den SchwimmkSrper von der See- 
bewegung ntkoppeln zu kdnnen, ist vorgesehen, 
daB der Schwimmk5rper mtt Rutkammem aus- 
gerQstet ist. welche ein Aufsetzen des 
Schwimmkorpers auf die Auftagerung gestatten. 

Die Auflagerung kann in Form von kreisformig 
verteilten AuflagerstOtzen oder in Form eines ge- 
schbssenen Auflagerringes ausgebildet sein. in 
bekJen Fallen ist es moglich. die Auflagerung Qber 
einer Bodenplatte auszubilden. wetehe ein Funda* 
ment fOr die Verankerungssiule bikiet 

Der $chwlmmk5rper kann in einer die Dre- 
hachse enthaltenden. vertikalen Sdinittebene be- 
trachtet ein in Holie der Wasserlinie etngezogenes 
Profii besftzen. Durch ein solches Profil wird 
zweiertet erreicht 

Zum einen wird die Angrlffswirkung der Weilen bei 
starkem Seegang verringert so daB es nlcht zu 
einem unerwQnscht starken Schwanken des 
Schwimmkdrpers kommen kann und die Sei- 
tenkrSfte auf den SchmmmkSrper verringert wer- 
den. Zum anderen wird ein l-k)chspritzen der auf- 
laufenden Brandung auf das Deck verhindert 

Die beiliegenden Figuren erISutem die Erfin* 
dung anhand von AusfQtirungsb^spielen. Es sfeeilen 
dan 

' Fig. 1 eine Draufsicht auf eirien 
gebMudetragenden Schwimmkdrper in KQstennShe; 

Rg. 2 eine Seitenansicht des 
Schwimmkdrpers in Pfellriditung li der Rg. 1; 

Rg. 3 den Verankerungsblock und den Dreh* 
block in VergrSBerung; 

Rg. 4a venrschiedene GrundriBformen von auf 
dem t^s 4h Scliwimmk5rper zu enichtenden 
GebSuden; 

Rg. 5 eine weitere AusfQhrungsfbrm eines 
gob&idetragenden SchwImmkSrpers und 

Rg. 6 eine Draufsicht auf ^ne seebodensei- 
tige Auflagerung fOr den Schwimmkorper nach 
Rgur 5. 

In Rg. 1 ist der Schwimmkorper ganz allge- 
metn mit 10 bezeichnei Es handelt sich um einen 
Doppelrumpfschwimmk5rper mit zwei RQmpfen 12 
und einer Plattfonn 14. Auf der Plattform 14 ist ein 
Geblude 16 enichtet im B^spielsfall ein GebSude 
mit sechseckigem AuBen grundriB und zentralem 
binenhof. 

Weitere Betriebsraume konnen sich innerhalb 
der Plattform und innerhalb der RQmpfe 12 befin- 

Der Schwimmk6rper 10 ist durch Veranke- 
rungsseile 18 mit einem Drehblock 20 vert)unden. 
Die Verank rungsseile 18 divergieren von dem 
Drehblock 20 zu den RQmpfen 12 hin. Dabei 
kSnnen die Verankerungsseile 18 so kreuzweise 
verlegt sein, daB eine gewisse torsionsfeste V rbin- 
dung zwischen den RQmpfen 12 und dem Dreh- 


block 20 besteht Wird eine hohe Torsionsfestigkeit 
der Verbindung zwischen den RQmpfen 12 und 
dem Verankerrungsseil 18 rwQnscht, so kann man 
dies durch sich krmizende S^l in mehreren Ebe- 

5 nen enrdchen. 

AHemativ ist es auch mdgllch, die Veranke* 
rungsseile durch Verankerungsst§t)e zu ersetzen. 

Der Drehblock 20 ist auf einem in Seegrund 
fundamentierten Verankerungsbk>ck 22 drehbar ge- 

70 lagert An dem Schwimmkdrper 10 ist mindestens 
eine Wasservortriebseinheit 24 angebracht und 
zwar an einer Stelle maximalen At)stands von der 
Drehachse 26. Diese Vortriebseinheit 24. im Bei- 
splelsfall ein Propeller mit t)ezogen auf die Dre> 

15 hachse 26 tangentialer Wirkrichtung. erteilt dem 
Schwimmkdrper 10 ein Drehmoment um die Dre- 
hachse 26. so daB der Schwimmkdrper um die 
Drehachse 26 langsam rotiert Attemativ ist es auch 
mdgllch, den Drehantrieb zwischen dem Veranke- 

20 rungsblock 22 und dem Drehbtock 20 anzuordnen. 

En BQndel 28 von Versorgungsleitungm und 
Entsorgungs leitungen fOhrt vom Festland (Rg. 2). 
* zu dem Verankerungsbkx^k 22. Es handelt sich 
hierbei um die festlandseitigen Leitungsabschnitte. 

25 beispielsweise e'mer Wasserversorgungsieitung, 
^ner AbwasserarrtsorgungsleHung und einer 
elektrischen EnergiezufQhrungsleftung. 

Bn BQndel von schwimmkdrperseitigen 
Leitungsabschnltten der gleichen Leitungen Ist mit 

30 30 bez^chnet uruJ fOhrt von dem Drehbk)ck 20 zu 
dem Schwimmkdrper 10 bzw. zu dem GebSude 
16. 

Wte in Rg. 3 dargesteltt. sind die festlandsetti- 
gen Leitungsabschnitte 28 und die 

35 schwtmmkdrpers^gen tjeitungsabschnitte 30 an 
der Grenzflache zwischen dem Verankerungsblock 
22 und dem Drehblock 20 durch Ringkanale um 
' die Drehachse 26 bzw. Schleifringverbindungen um 
die Dreiiachse 26 miteinander verbunden. Die 

40 Ringkanale sind dabei mit 32 bezelchnet und die 
Schleifkontakte mit 34. 

Die Wasservortriebseinheit 24 ist von einem 
Bedienungsmanh Oder durch eine. Programmierein- 
heit gesteuert Im Beispielsfail sei angenommen, 

45 daB sic^ - durch eine Programmlerelnhelt gesteuert 
- der Schwimmkdrper Im Laufe eines Tages von 24 
Stunden viermal um seine Achse dreht Dies be- 
deutet. daB man von jedem Zimmer aus im Laufo 
eines Sonnentages von beispielsweise 12 Stunden 

50 von jedem Fenster aus zweimaf jede Aussicht er- 
fahren kann. die der Standort des GebSudes bietet 
Entsprechend eriebt man von jedem Fenster aus 
im Laufe eines Sonnentages von 12 Stunden atv 
wechselnd Sonneneinstrahlung und Schatten. 

55 Wi aus Rg. 2 rsichtlich. lauft von dem Fest- 
land eine TeleskopbrQcke 36 zu der Plattibrm 14 
des Schwimmkdrpers 10. Diese T leskopbrQcke 36 
ist am Festland um eine horizontal Achse 38 - 
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schwenkbar getagert und liegt mit ihrem - 
schwimmkdrperseitig n Ende auf einer Laufbahn 
40 mit Rgdem auf. wobet die Laufbahn dem 
aufieren Umri0 der Plattform 14 annShemd folgt 
Die nicht eingezeichneten LaufrSder l(5nnen in der 
Laufbalin so gefQhrt sein, da0 die BrOcke 
zwangslaufig aus-urxl einteleskopiert wird, je nach- 
dem. wie gro^ der Abstand der Laufbahn 40 von 
der Schwenkachse 38 ist 

In den Rg. 4a bis 4h erkennt man ver- 
schiedene GrundrfBfbrmen fOr das GebSude 16. 

Es ist nicht notwendig, den SchwimmkSrper - 
von der Vortriebseinheit 24 abgesehen - mit einem 
eigenen Antrieb ausixirOstan. Der SchwimmkSrper 
kann vieimehr durch ein Schleppfahrzeug an die 
jeweilige Verankerungsstelle geschieppt und 
danach dort verankert werden. 

In Rg« 5 ist ein Schwimmk5rper mit 110 be- 
zeichnet Der Schwimmkdrper hat Im wesenttichen 
kreisrunden UmrIB und trSgt ein terassenf5rmig 
nach oben verjOngtes Gebaude 116. Die Wasserli- 
nie ist mit 111 bezeichnet Man erkennt dafi die 
Aufienumfangswand des Schwimmkdrpers 110 auf 
der H5he der Wasserlinie 111 ein eingezogenes 
Profit 113 besitzt. Dieses eingezogene Profil 113 
bricht die Wellen, veningert den WeJIenwiderstand 
an dem Schwimmkdrper und verhtndert daB die 
aufiaufende Brandung Qber das Deck 115 spritzt 

Im Zentrum des Schwimmkdrpers 110 ist eine 
l-iohlsMule 120 gebiidet, wek:he die Funktion des - 
sdiwimmkdrperseitigen Drehblocks aufnimmt 
Diese DrehsSule ist auf einer VerankerungssSule 

122 drehbar und hdhenversteilbar gefUhrt wobei 
die VerankerungssSule 122 die Rjnktion des Ver- 
ankerungsblocks Qbemimmt Zur drehbaren und 
hdhenversteilbaren Lagerung der Drehsiule 120 
auf der VerankerungssSule 122 sind zwtschen bel- 
den mehrere KrSnze von eiastischen Lagerkdrpem 

123 angeordnet Im Zentrum der Veranke- 
rungssSule 122 erkennt man eine Tele^cop-Dreh- 
verbindung 125 zwischen festiandseitigen 
Leitungsat>schnrtten 128 und 
schwimmkorperseitigen Leitungsabschnitten 130. 

Der Schwimmk5rper 110 ist mit einer Mehrzahf 
von Rutkammem 140 ausgefOhrt welchen die 
H5henelnsteflung des Schwimmkdrpers 110 ge- 
genQber der Wasserlinie 111 gestatten. 

An der Untarseite des Schwimmkdrpers 110 ist 
eine ringfdrmige Gondel 142 angebracht, welche 
fQr die Bewohner des Geb^udes submarine RMume 
mit Aussicht auf den Untenwasserberelch schafft 

Die Verankerungssaule 122 ist durch eine Rin- 
damentplatte 144 gestOtzt An dieser Fundament- 
platte ist ein Auflagening 146 ausgebiklet B^ star- 
kem Seegang kann der Schwimmkdrper 110 durch 
Ruten iner oder m hrerer Rutkammem 140 
sowelt abgesenkt werden. daB sich der 
Schwimmkdrper 140 auf dem Auflagening 146 


setzt Dann wird der Schwimmkdrper mit dem 
GebSude stationir und ist keiner Wellanbewegung 
mehr unterworfan. Sollte der Schwimmkdrper, etwa 
durch terrorist! sch Enwiricung. leek werden, so 
5 setzt er skh ebenfalls auf dem Auflagening 146 ab. 
Im Beispielsfall ist der Auflagening 146 von einer 
ringfdrmlgen Anordnung von EnzelstOtzen gebii- 
det die sich Qber der Fundamentplatts 144 erhe- 
ben (Rg. 6). 

10 Der Drehantrieb fOr den Schwimmkdrper kann 
genauso ausgebildet sein, wie unter Bezugnahme 
auf die Rguren 1 und 2 beschrieben. Es ist aber 
auch mdgiich, zwischen der Hohlsfiule 120 und der 
Verankerungss§ule 122 einen Drehantrieb vorzuse- 

75 hen. 

Die Lagerkdrper 123 sind von sotehem Volu- 
men und sotoher Elastizitit daB sle eine Taumel- 
bewegung des Schwimmkdrpers 110 gegenOber 
der VerankeningssSule 122 nach Wunsch gestat- 

20 ten. also dann. wenn der Schwimmkdrper nk:ht auf 
dem Auflagerring 146 aufgesetzt ist Der 
Schwimmkdrper fOhrt dann eine Schlingerbewe- 
gung aus. die dem Bewohner des Gebaudes 116 
das GefQhl vermittett sich auf einem Schiff aufzu- 

25 halten. Um eine solche Schlingert^ewegung auch 
bei vdliig ruhiger See kQnstlich erzeugen zu 
kdnnen, kann in Abstand von der Veranke- 
njngssSule 122 an dem Schwimmkdrper eine 
periodisch wiricende Vertikalauftriek>seinheit ange- 

30 bracht sein. 


AnsprUche 

3S 1. Festlandverankerter, gebaudetragender 
Schwimmkdrper mit L^itungen (Versorgungs-und 
Entsorgungsleitungen) zum Festland. dadurch ge- 
tennzelchnet daB ein schwimmkdrperseitiger. 
zentraler Drehblock (20) annihemd im Zentrum 

40 des Schwimmkdrpergrundrisses vorgesehen Ist 
wek:her Drehblock (20) um ^ne vertikale Dre- 
hachse (26) an einem auf dem Seeboden veranker- 
ten Verankerungsblock ^) drehbar gelagert ist 
daB festiandseitige Leitungsabschnitte (28) vom 

45 Festland zu dem Verankemngsbk)ck (22) fOhren. 
daB im Berelch des Drehblocks (20) und des Ver- 
ankerungsblocks (22) Drehverbindungen (32. 34) 
zwischen schwimmkdrperseitigen Leitungsab- 
schnitten (30) und den festiandseitigen Leitungsab- 

50 schnltten (28) vorgesehen sind, und daB fOr den 
Schwimmkdrper (10) ein Drehantrieb (24) vorgese* 
hen ist 

2. Schwimmkdrper nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet daB der Drehantrieb zwischen 
55 dem VerarUcerungsbtock (22) und dem Drehbk)ck 
(20) angeordnet ist 
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3. Schwimmkorper nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichn dafi der Drehantrieb von einer. 
Wasservortriebseinheit (24), insbesondera inermit 
ihrer Wirknchtung annahemd tangential in Bezug 
auf di Drehachse (26) angeordneten Schlffs- 
schraube Oder RQckstoBdOse gebildet ist 

4. SchwimmkSrper nacfi einem der AnsprQche 
1 bis 3. dadurch gekennzeichnet, daB der 
Schwimmk5rper (10) mit dem Festiand durdi eine 
BrOcke (36) verbunden ist. wetehe 
schwimmkdrperseitig auf einer nahe dem UmrtB 
des Schwimmkorpers verlaufender Lauft>ahn (40) 
urn die Drehachse aufliegt und gegebenenfalls 
teleskoplerbar ausgefQhrt ist 

5. SchwimmkSrper nach einem der AnsprCk:he 
1 bis 4. dadurch gekenraeichnet, daB der Dre- 
hantrieb (2A) frei steuertiar oder programmierbar 
ist 

6. Schwimmk5rper nach Anspruch 5, dadurch 
gokennzeichnet, daB das Gebaude (16) einen 
stemfdnnigen QrundriB. insbesondere einen Y- 
fSrmigen GrundriB besit^ 

7. SchwimmkSrper nach einem der AnsprQche 
1 bis 5. dadurch gekennzelchnet» daB das 
Gebaude (16) e'rnen runden oder poiygonalen 
GrundriB, instiesondere mit Innenhof t)esitzt 

8. Schwimmkdrper nach einem der AnsprQche 
1 bis 7. dadurch gekennzeichnet, daB der Veran- 
kerungsblock als Verankerungssaule (122) ausge- 
fcMldet ist und daB der Drehbfock (120) die Veranke- 
rungssSule (122) umschlieBt 

9. Schwfmmk5rper nach Anspruch 8, dadurch 
gekennzeichnett daB der Drehbk)ck (122) auf der 
Verankerungssauie (120) hohenverstellbar gefQhrt 
ist und daB zwischen den festlandseitigen 
Leitungsabschnitten (128) und den 
schwimmkSrperseHigen Leitungsalsschnftten (130) 
eine Teleskop Drehvertnndung (125) vorgesehen 
ist 

10. SchwimmkOrper nach Anspruch 8 oder 9, 
dadurch gekennzelchnet, daB der Drehblock 
(120) als i^hlsSule innerhalb des Schwimmkorpers 
(110) ausgebikiet ist 

11. Schwimmkorper nach einem der An- 
sprQche 8 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Drehblock (120) auf der VerankeningssSule 

(122) taumeind geiagert ist 

12. S(^wimmk5rp>er nach Anspruch 11, 
dadurch gekennzelchnet, daB der Drehbk)Ck 
(120) auf der Verankerungssaule (122) mtttels mln- 
destens zweier Krinze von etastischen 
tagerkorpem (123) geiagert ist 

13. SchwimmkSrper rmch Anspruch 12, 
dadurch gekennzeichnet, daB di Lagerkdrper 

(123) als elastische Rollen oder Kugeln ausgebildet 
^nd. 


14. SchwimmkOrper nach einem der An- 
sprQche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB 
in IcreisfSrmiger Anordnung um die Drehachse auf 
dem SeekXKjen eine Auflagerung (146) fOr den 

5 Schwimmkdrper (110) vorgesehen ist welche den 
Schwimmkdrper (110) bei Absenkung noch in be- 
triebsfShiger Stellung tr3gt 

15. Schwimmkorper nach einem der An- 
sprQche 1 bis 14. dadurch gekennzeichnet, daB 

10 der Schwimmkdrper (110) mit Rutkammem (140) 
ausgerQstet ist 

16. SchwimmkdrF)er nach einem der An- 
sprQche 14 Oder 15. dadurch gekennzeichnet, 
daB die Auflagerung (146) von ^ner Bodenplatte 

75 (144) ausgeht welche ein Fundament der Veranke- 
rungssaule (122) biMet 

17. Schwimmkdrper, insfc)esondere nach einem 
der AnsprQche 1 bis 16, dadurch gekennzeich- 
net daB das In einer die Drehachse enthaltenden. 

20 vertikalen Schnittebene durch den Schwimmkdrper 
(110) b e trac hlete Profil des Schwimmkdrpers 
(110) in Hdhe der Wasserlinie (111) eingezogen ist 
(bei 113). 

18. ' Seb^mmkdrper nach einem der An- 
-25 sprtlche 1 bis 17. dadurch gekennzeichnet, daB 

er unterhalb der WasserDnie mit befensterten, sut)- 
marinen Aussichtsraumen (142) ausgerQstet ist 
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